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	要  旨
[국문 요지 제목 : 글꼴선택 9P, 줄간격(뒤) 1.3]
초록은 약 150단어의 한 단락으로 구성되어야 합니다. 초록은 논문의 범위, 주요 발견 사항 및 결론에 대한 간결한 설명을 제시해야 합니다.
[국문 요지 본문 : 글꼴선택 9P]
 핵심용어[나눔 고딕 9P] : 논문 양식, 서론, 본론, 결론[핵심용어 본문 : 글꼴선택 9P]

	

	Abstract
[영문 요지 제목 : Times New Roman 9P, 줄간격(배수) 1.3]
The abstract consists of one paragraph with about 150 words. The abstract presents a concise statement of the scope, principal findings, and conclusions of the paper.
[영문 요지 본문 : Times New Roman 9P]
 Keywords[나눔 고딕 9P] : Construction, Engineering, Automation[Times New Roman 9P]
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1. 서론
[장 제목 : 글꼴선택 12.5P, 줄간격(배수) 1.6]
1.1 연구의 배경 및 목적
[절 제목 : 글꼴선택 11P, 줄간격(배수) 1.6]
1.1.1 연구의 배경
[항 제목 : 글꼴선택 10P, 줄간격(배수) 1.6]

논문의 분량은 총 4페이지 이상이며, 논문구조(예, 서론, 본론, 결론 등)는 연구 내용에 따라 자유롭게 구성할 수 있다(Kim and Lee, 2022).
[서론 본문 : 글꼴선택 9P, 들여쓰기(첫줄) 1글자]


연구가 이루어진 배경을 비롯해 연구목적과 범위, 방법 등을 명확하고 간결하게 작성하여 다른 논문의 도움 없이도 논문의 연구 배경 등을 이해 할 수 있어야 한다.
 [서론 본문 : 글꼴선택 9P, 들여쓰기(첫줄) 1글자]




















2. 본론
[장 제목 : 글꼴선택 12.5P, 줄간격(배수) 1.6]
2.1 연구의 배경 및 목적
[절 제목 : 글꼴선택 11P, 줄간격(배수) 1.6]
2.1.1 연구의 배경
[항 제목 : 글꼴선택 10P, 줄간격(배수) 1.6]

기본 가정, 기본 이론, 새로운 이론과 방법의 전개, 실험연구인 경우 실험의 방법과 내용을 상세히 기술하고 다른 문헌과 비교하여 본 논문의 정당성을 입증하여야 한다.
[본론 본문 : 글꼴선택 9P, 들여쓰기(첫줄) 1글자]


	그림 예시 (국문 혹은 영문)

	Figure 1. Experiment results: (a)_ (b)_

	[그림 제목 : Times New Roman 8.5P, 가운데 정렬]






	Table 1. Experiment parameter

	표 예시 (국문 혹은 영문)

	[표 제목 : Times New Roman 8.5P, 왼쪽 정렬]




3. 결론
[장 제목 : 글꼴선택 12.5P, 줄간격(배수) 1.6]

결론에서는 주요 연구 결과를 정리하고 결론을 기술하며, 필요한 경우 향후 연구 주제를 제시한다.
[본론 본문 : 글꼴선택 9P, 들여쓰기(첫줄) 1글자]
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